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—  Ground

Interface for external
| operation panel

J1: Al2 voltage/current

input selection

J2: Al 2/operation panel
potentiometer selection
J3: AO voltage/current

output selection

J7: DO internal/external
power supply selection

AO (e Analog output 0-10 V/0-20 mA
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2. Kich thwéc
- Kich thwdc bién tan

R | Y S | [ &l =

W _— —
| —
: Kich thwére 1ap dat
186 125 164

0.75KW - 2.2KW 113 172
4KW - 7.5KW 248 160 183 148 236
11KW - 18.5KW 322 208 192 190 304
22KW - 37KW 432 285 228 234 448
45KW - 55KW 549 385 268 260 580
75KW - 90KW 660 473 316 349 680
110KW - 185KW 880 579 386 449 902.5
200KW - 280KW 983 650 386 420 1030
315KW - 400KW 1203 800 403 520 1300
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- Kich thwéc khung, man hinh
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3. Bang thong sb
n X e = A g2 Gia trl
Thoéng so Chirc nang M6 ta mac dinh
Group FP: Théng s6 hé théng
FP-01 Khoi phuc cai dat Oj: Phlﬂc hoi lai cai dat co ban clia nha 0
san xuat
Group F0: Théng s6 co ban
0: TAt/M& trén ban phim (Dén led tat)
Lwa chon ngudn | 1: TAt/m& thoéng qua tiép diém ngoai
F0-00 diéu khién bién tan | (Bén led trén ban phim sang) 0
2: T4t/M& bang truyén théng (Pén led
nhép nhay)
0: Dung phim chirc nang UP/DOWN dé
diéu chinh tan sb
1: Ngb vao Al1
2: NUm van trén man hinh / Al2
A 3: Ngb vao xung (DI5)
Lwa chon nguon | ;- o2 cép téc do
F0-01 thay doi tan so 5. PLC don qian 2
chinh X 5 PID 9
7: Ngb vao Al1 + Al2
8: Truyén théng Modbus
9: PID + A1
10: PID + Al2
F0-04 Tan s6 max 50Hz ~ 630Hz 50.00Hz
F0-06 Gigi han tan sé trén | FO-07 ~ F0-04 50.00Hz
FO0-07 Gidi han tan s6 dwi | Tir 0.0Hz toi FO-06 0.00Hz
F0-09 Thoi gian tdng tbc | 0.0s ~ 300.0s Tuy model
F0-10 Thoi gian gidm téc | 0.0s ~ 300.0s Tuy model
FO-11 Tan s6 sébng mang | 0.5 ~ 16.0kHz Tuy model
N 0: Quay thuan
FO0-12 Chiéu quay 1: Quay nguoc 0
0: Dung phim chirc ndng UP/DOWN dé
diéu chinh tan s6
1: Ngdb vao Al1
Lwa chon ngudn 2: Nl]an v‘én trén man hinh / Al2
FO-15 thay déi tan sb 2; ggo vao xung (DI5) 0
phu Y :Pacap toc.g"c_)
' 5: PLC don gian
6: PID
7: Ngo vao Al1 + Al2
8: Truyén thdng Modbus
Tan sb s6ng mang A
FO-21 | diéu chinh theo nhiet | 7 2O 1
dé ’
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’ Group F1: Théng sé déng co
F1-00 Céng Z’lﬂat dinh mc | 0.1Kw - 1000.0Kw Tuy model
ong co
F1-01 bién ap dinh mirc | 1V - 480V Tuy model
déng co
F1-02 | o9 Gen AN MUC | g o1a - 6553.54 Tuy model
_dong co
F1-03 Tan &0 dinh MU | 0.01Hz - Tan s 16n nhét Téy model
ong co
0.1% ~ 30.0% .
F1-05 Torque b’oost 0.0% : Fixed Tuy model
F1-18 Do théng s6 déng 0 Khopg do 0
co 1: DO tinh
Group F2: Chirc nang Terminal ngo vao
Chon chtrc nang 0: Khéng chure nang
F2-00 cho chan DI1 1: Chay thuan (FWD) 1
2: Chay nghich (REV)
Chon chtrc nang 3: Ché do chay 3 day
F2-01 cho chan DI2 4: Chay JOG thuan (FJOG) 2
5: Chay JOG nguorc (RJIOG)
Chon chirc nang 6: Lénh UP tang tan s@ )
F2-02 cho chan DI3 7: Lénh DOWN giam tan s6 4
8: Lénh dirng tw do
o 9: Lénh RESET I6i
F2-03 Chon shiie 1819 | 10: Lenh tam dimg 8
13: ba cap toc do 1
Chon chtrc nang 14: Da cap toc d6 2
F2-04 cho chan DI5 15: Da cap toc d6 3 . 0
33: Chuyén tan sé gitra 2 ngudn X va 'Y
) . 0: Ché do 2 day kiéu 1
F2-06 Ché d¢ diéu khién | 1: Ché d6 2 day kiéu 2 0
terminal 2: Ché d6 3 day kieu 1
3: Ché d6 3 day kiéu 2
Fo.08 | Plenapmaeduo |60y 161 F2-10 0.02
ngd vao Al1
F2-10 Bien ap muetrén | 5 og 147 10.00v 10.00V
ngd vao Al1
F2-14 | Dlenapmacduo |60y 461 F216 0.02
ngd vao Al2
F2-16 Bienap mietrén | 25 14 t4i 10.00v 10.00V
ngd vao Al2
Group F3: Chirc nang Terminal ngo ra
L 0: Xung ngd ra (FMP)
F3-00 |Chonloaingdracho | 1 hos' FyR) 2
chén SM 2 AO
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Lwa chon dau ra tin
F3-01 hidu chan RELAY 2
0: Khdng chtrc nang
e S 1: Bién tan dang chay
Lwa chon chirc nan 7S N
F3-02 " chan DO 9| 2: Bién tan baoldi - 1
3: Cham ngudng tan so FDT (cai &
thong s6 F5-19)
F3-03 Lwa chon chivc nang | 4: Dat ngwdng tan s6 4
i chan DO2 5: Cham ngwéng tan so trén
6: Cham ngudng tan so dudi
16: San sang de chay
Lwa chon chirc nang
F3-04 chan FM (DO3) 0
0: Tan s6 dang chay
1: Tan so cai dat
2: Dong dién ngd ra
F3-05 Lwa chon chirc nang | 3: Cong suat dau ra 0
chan FMP/AO 4: Xung nhan
5: A1
6: Al2 \
9: Cai qua truyén théng
Group F4: Diéu khién khéi dong - dirng
£ an i e e 0: Khéi dong truce tiép
F4-00 Ché db khéi déng 1- Kh&i dong bam tc do 0
£ an Lra: <n 0: T tan sb Itc dirng
F4-01 Che d0 kRO 9ONG | 1: Tiv tée do 0 0
§ 2: Tw tan so toi da
£ a o8 0: Drng gidm tbc
F4-10 Ché dé dirng 1: Dirng tw do 0
Group F5: Chirc nang bé sung
F5-00 Tan s6 chay JOG | 0.00Hz ~ Tan s max (F0-04) 2.00Hz
Thoi gian tang toc B
F5-01 JOG , 0.0 ~ 300.0s 20.0s
F5-02 Thoi 9ian 9iam 196 10,0 ~ 300.0s 20.0s
Ché do chay khi tan | 0: Chay tai mirc tan sb gi¢i han dudi
F5-10 sO chay thap hon 1:Dlrng 0
gi¢i han duwgi 2:Chay & toc d6 0
. A pae aa . | 0: Khong bao vé (tw chay lai co nguon)
F5-14 Bao vé khoi dong lai | 1. g5, vé (can kich dé chay lai) !
F5-15 Gia tri tdn s6 FDT | 0.00Hz ~ Tan sé max (F4-04) 50.00Hz
F5-16 Do tré thn s6 FDT | 0.0 ~ 100.0% 5.0%
Diéu khién quat tdn | 0: Quat quay lic bién tan chay
F5-38 . _ R 0
nhiét 1: Quat luén quay
Group F6: Cai dat PID
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0: F6-01
Ngudn caigiatri | - Al
F6-00 9 oot oir?t ol 2 A2 0
P 3: Xung vao (DI5)
4. Pa cap
F6-01 Gia trj Setpoint | 0.0% ~ 100.0% 50.0%
. 0: Al1
Nguon cai gia tri 1: Al2
F6-03 phan hdi 2: Xung vao (DI5) 0
3- Al — A2
F6-06 H& sb Kp 0.0 ~ 100.0 20.0
F6-07 Hé s6 Ti 0.01 ~ 10.00s 2.00s
F6-08 Td 0.00 ~ 10.000 0.000s
£ oan 0: Tat
F6-12 Ché d6 ngua PID 1- Bat 0
0 R « X A
F6-13 /o P'Dggg'e” @an 151~ 100.0% 10.0%
F6-14 D6 tré luc thie 0.0 ~ 6500.0s Os
0, R « X A
F6-15 % PID ﬂzl,f"e” @an | 5.1 ~100.0% 10.0%
F6-16 Tan sb ngd 0.0 ~ tan sb max (F0.04) 20.0Hz
F6-17 Do tré Itc ngl 0.0 ~ 6500.0s 0.0s
Group F8: Pa cap téc do va PLC don gian
0: F8-01
o ) 1: Al1
F8-00 Chon ngyén tanso | 2: Al2 1
cho cap thtr 1 3: Xung ngd vao (DI5)
4: PID ‘
o , 5: F0-03 + didu chinh UP/DOWN
F8-01 Tan so qu cap thtr | _4100.0% ~ 100.0% 0.0%
F8-02 TagsO CZO cap ther | _4100.0% ~ 100.0% 0.0%
F8-03 Tanso °h3° cap tht | _4100.0% ~ 100.0% 0.0%
F8-04 Tan s6 CT’ cap the | _4100.0% ~ 100.0% 0.0%
F8-05 Tan so °h5° cap tht | _4100.0% ~ 100.0% 0.0%
F8-06 Tan so C%O cap tht | 450 0% ~ 100.0% 0.0%
F8-07 Tan so °h7° cap tht | _4100.0% ~ 100.0% 0.0%
F8-08 Tan so Cg" cap tht | 450 0% ~ 100.0% 0.0%
£ n A LpiR 0: Chay 1 vong lap roidirng
F8-09 Chpel_‘éo d‘l‘f]” ‘i‘g‘r']e“ 1: Chay 1 vong rdi gitt téc do cubi 0
9 2:Vong lap lién tuc
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Thoi gian chay cho
F8-12 cap thi 1 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dd PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-14 cép thir 2 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dd PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-16 cép thir 3 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dd PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-18 cép thi 4 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dd PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-20 cap thi 5 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dé PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-22 cép thi 6 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dd PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-24 cép thir 7 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
ddé PLC don gian
Thoi gian chay cho
F8-26 cép thir 8 trong ché | 0.0 ~ 6553.5s 0.0s
dd PLC don gian
Group FA: Truyén théng
1: 600 bps
2: 1200 bps
3: 2400 bps
FA-00 Baud rate 4: 4800 bps 5
5: 9600 bps
6: 19200 bps
7: 38400 bps
PR N 0: No check
FA-01 SR I't1|l]r1h truyen 1: Even parity check 0
ong 2: Odd parity check
FA-02 Dia chi truyén théng | 1~247 1
FA-03 Delay phan hoi 0 ~20ms 2ms
Group FB: Thong s6 bao vé
FB-00 Baové quatai | Koongbaove 1
: Bdo vé
FB-06 Hé sb qua tai 100% ~ 200% 150%
FB-07 B&o vé 15i cham g4t | O Khong bao ve 1
1: Bao vé
FB-17 Béo vé mét pha ngd 0 Khéng bao vé 1
vao 1: Bao vé
FB-18 Bao vé méat pha ngd 0 Khéng bao vé 1
ra 1: Bao vé
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4. Hwéng dan nhap théng sé

beén bao chay Ngudn tin hiéu chay

Man hién thi

Hz A Vv =3 _— -
@ == RP M= @ === U, === @ Peén thé hién don vi
Nat tang

NuUt vao danh

s4ch théng s6 Nut chirc nang phu

Nt chuyén i o
con tré NUm diéu chinh toc d6
Nat giam

Nut chay NGt dirng / Reset 16i

NGt luu / truy cap

*Lwu d6 hwéng dan thay dbi théng sb :

Dung cac nut UP, Down dé thay

Man hién thj Menu mirc 1 e Lat it LT, FOWT nay
mic dinh (Nhém théng s8) déi gia tri, nut Shift dé chuyén tro
PRG FO™
S > PRG
5000 | N—
A A J
\I' sl
Menu murc 2
PRG! - ENTER
(Théng s6 chi tiét) | !:O 0‘3 YENTER FO'O‘.:]'
— A Théng s6 v
= ké tié
Menu mic 3 PRG|| 5 ENTEB P ® 00
(Thay déi gia tri Khéng L Al Luu
théng sé) Iwu
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- O man hinh mac dinh (dang hién thij tAn sb), nhan PRG dé truy cap vao Menu murc 1
(nhém théng s0O)

- O Menu murc 1, dung nut UP/Down dé thay ddi gia tri. Nhdn ENTER dé tiép tuc truy
cap vao MENU murc 2 hodc nhan PRG dé tré vé man hinh mac dinh.

- O Menu murc 2, dung nut UP/Down dé thay ddi gia tri, dung Shift dé thay di vi tri con
trd. Khi thay dbi dén théng s6 mudn truy cap, nhan ENTER, sau d6 dung nut UP/Down dé thay
dbi gia tri clia thong sb d6, nhan ENTER dé lwu (néu khdng mudn Iwu thi nhdn PRG). Sau do
nh&n PRG dén khi nao man hinh hién thj tan s dé thoat truy cap.

5. Mot s6 ché do cai dat pho bién
a. Cai cong tac ngoai + bién tr& (chiét ap ngoai)
- So d6 dau day:

A+ Al1 | GND |+10V| DI2 | DI4 | COM | DO2 | COM
A A A1 A A

A- | A2 AO I?‘I1 DI3 | DI5 | DO1 | FM |+24V

* Lwu y: Tat ca cong tac déu dung tiép diém thuong hé (NO).

- Théng s6é:
THONG SO GIA TRI CAI GIAI THICH
FO-00 1 Cai Iénh diéu khién bang cong tic ngoai
FO-01 1 Cai diéu khién t8c do bang chiét p
FO-04 Tan s& max
FO-06 Tan sb gidi han trén
FO-09 Thoi gian tang téc
FO-10 Thoi gian gidm tdc
F2-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1
F2-01 2 Cai chay nghich cho chan DI2

* Lwu y: Bé phuc héi théng sb vé méc dinh, cai FP-01 = 1.

ARINCO GIMO
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b. Caiché do da cap

- So d6 dau day

A+

Al1

GND

+10v| DI2 | D4 | COM | DO2 | COM

A-

Al2

AO

+24V

* Lwu y: Tét ca cong tic déu dung tiép diém thuong hé (NO).

- Théng sé:

THS%'G G'QJIR! GIAI THICH
FO-00 1 Cai Iénh diéu khién bang cong tic ngoai
F0-01 4 Cai diéu khién da cap t6c d6
FO-04 Tan sé max
F0-06 Tan sb gidi han trén
F0-09 Thoi gian tadng toc
FO-10 Thoi gian gidm tdc
F2-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1
F2-03 13 Cai chan da cip 1 cho DI4
F2-04 14 Cai chan da cip 2 cho DI5
F8-00 0 Cai nhan cap thi 1 & F8-01
F8-01 Cap tc do thar 1
F8-02 Cap t5c do thir 2
F8-03 Cap tc do thit 3

* Luu y: Bé phuc héi théng sb vé méc dinh, cai FP-01 = 1.

ARINCO GIMO
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c. Caiché do chay 3 day
- So d6 dau day

A+ Al1 | GND (+10V| DI2 | D4 | COM | DO2 | COM
A A A A

A- | Al2 | AO | DI DI3 | DI5 | DO1 | FM }+24V

t

* Lwu y: Nut nhén xanh, vang la dung tiép diém thuong hé (NO), con nit nhdn dé dé dimng Ia
dung tiép diém thuong déng (NC).

- Théng s6 cai
THONG SO | GIA TRI CAI GIAI THICH

FO-00 1 Cai Iénh diéu khién bang cong tac ngoai
FO-01 1 Cai diéu khién t6c d6 bang chiét 4p
FO-04 Tan sé max
FO-06 Tan sb gidi han trén
F0-09 Thaoi gian tang téc
FO-10 Thaoi gian gidm téc
F2-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1
F2-01 2 Cai chay nghich cho chan DI2
F2-02 3 Cai dirng cho chan DI3
F2-06 2 Cai ché& d6 3 day kiéu 1

* Lwu y: Bé phuc héi théng sé vé méc dinh, cai FP-01 = 1.

ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor
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d. Caichédd PID
- So db diu day
A+ Al1 GND |+10V| DI2 Dl4 COM | DO2 | COM
A A
A- Al2 AO I?‘H DI3 | DI5 | DO1 FM [+24V

CAM BIEN e
0-10V hodc
0-20mA

* Lwu y: Khi tin hiéu phan héi cda cdm bién la 0-20mA thi phéi chuyén Jump J1 tee ky hiéu V

sang | dé bién tan nhan dung gia tri héi tiép.

- Thoéng sb cai

THONG SO GIA TRI CAl GIAI THICH

FO-00 1 Cai Iénh diéu khién bang cong tic ngoai

FO-01 6 Cai diéu khién PID

FO-04 Tan s& max

FO-06 Tan sb gidi han trén

FO-07 Tan s8 gidi han dudi

F0-09 Thoi gian tang téc

FO-10 Thaoi gian gidm téc

F2-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1

F2.14 0.02 Cai gi6i han dudi cho Al2 (Cai bang 2 néu tin hiéu
phan hoi [a 4-20mA)

F2-16 10 Cai gidi han trén cho Al2

F6-00 0 Cai murc Setpoint & F6-01

F6-01 % tin hiéu mong muén (vi du 50% cta 10 MPa)

F6-03 1 Chon tin hiéu hoi tiép vé Al2

F6-06 Hé s6 Kp

F6-07 Hé s& Ti

F6-08 Hé s6 Td

ARINCO GIMO
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Ddi v&i cac ting dung dung PID chay trong théi gian dai thi thuwdng cai thém chire nang
ngl theo bang sau dé téi wu dién nang:

F6-12 1 Bat ché& dd ngl cho PID

F6-13 10.0% Murc % twong (rng dé thodt ché do ng
F6-14 2.0s Delay thoi gian thoat ché do ngl

F6-15 10.0% Mirc % tuong (ng dé vao ché dé ngl
F6-16 20.0Hz Tan s6 ngl

F6-17 5.0s Delay thoi gian vao ché dd ngl

+ Khi F6-12 = 1, théng sb tir F5-21 dén F5-24 sé& bj vé hiéu
+ F6-13, F6-15 dwoc tinh theo % twong rng % ngd ra cla PID
+ Diéu kién dé danh thire bién tan:

Khi tin hiéu phan héi vé < % ngd ra x (100% - F6-13), bién tan sé& bat dau dém thoi dén
F6-14 thi bién tAn bat dau chay lai

+ Piéu kién dé bién tan vao ché d6 ngu:

Khi tin hiéu phan hdi vé = % ngd ra x (100% + F6-15), va tan s6 ngd ra (% ngd ra x tan
sO max) < F6-16, bién tan sé bat dau dem thoi dén F6-17 thi bién tan bat dau vao ché dé ngu.

ARINCO GIMO
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e. Caiché do truyén thong
- So db diu day
A+ Al1 | GND (+10V| DI2 | DI4 | COM | DO2 | COM
A A
A- Al2 AO DI1 DI3 | DI5 | DO1 FM [+24V

1 RS485
- Thoéng sb cai
THSOC;“G G'&GR! GIAI THICH
FO-00 2 Cai Iénh diéu khién bang truyén thong
FO-01 8 Cai diéu khién tan s qua truyén thdng
FO-04 Tan sé max
FO-06 Tan s6 gidi han trén
F0-09 Thoi gian tadng toc
FO-10 Thoi gian gidm téc
FA-00 5 Cai baud Rate 9600 bps
FA-01 0 C3u hinh truyén thdng 8-N-1
FA-02 Dia chi truyén théng bién tan
FA-03 2ms Delay thdi gian phan hoi

* Lwu y: Bé phuc héi théng sé vé méc dinh, cai FP-01 = 1.

Dia chi cac thanh ghi:

LENH CHAY ( WRITE)

0001: Run forward (FWD)
0002: Run reverse (REV)
0003: Jog forward

2000H | 0004: Jog reverse

0005: Free stop

0006: Stop

0007: Fault reset

LENH TOC DO (WRITE)

1000H ‘ Setting frequency value (-10000 ~ 10000)(decimal)

ARINCO GIMO
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POC THONG SO (READ)

1001H

Operating frequency

1002H

Bus voltage

1003H

Output voltage

1004H

Output current

1005H

Output power

1008H

Dl input status

1009H

DO output status

100AH

All voltage

100EH

Al2 voltage

100FH

Load speed

TRANG THAI BIEN TAN (READ)

3000H

0001:
0002:
0003:

Run forward
Run reverse
Stop

TRANG THAI LOI (READ)

8000H

0000:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:
00089:
00O0A:
000B:
000C:
000D:
OOOE:
0010:
0011:

No fault

Acceleration overcurrent
Deceleration overcurrent
Constant speed overcurrent
Acceleration overvoltage
Deceleration overvoltage
Constant speed overvoltage
Buffer resistor overload
Undervoltage fault

Inverter overload

Motor overload

Input phase loss

Output phase loss

Module overheat
Comunication failure
Contactor failure

ARINCO GIMO
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6. Mot sé 16i thwong gap
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':’c': Tén I5i Nguyén nhén Xt Iy
Dau ra bién tan bi cham dat hodc ngan mach Kiém tra x( ly 16i ngoai
Thoi gian ting toc qua ngan Tang thoi gian tdng toc [én
V/f va Torque boost cai chua phlu hop Diéu chinh lai théng s6 bién tan
Err02 Quéudbng lic | Dién &p dau vao thap Ki(‘“e’m tra lai dién dp cap bién tan
tang téc Khéi dong ldc dong co dang quay Dié\u chinh |:3hu‘dr‘1g Ehl’J‘C kh(’)‘\i dén%
phu hop hoac dgi dong co dirng han
Ket t3i hodc thém tai dot ngdt lic tng toc Kiém tra lai phan tai dong co
Cdng suat bién tan chua dd Chon lai céng suat bién tan phlu hop
Dau ra bién tan bi cham dat hodc ngan mach Kiém tra xt ly 16i ngoai
Thoi gian gidm téc qud ngan Tang thoi gian giam tdc 1én
Qua dong lac NN - " . Y R
Err03 gidm tdc Dién dp dau vao thapj Kiém tra lai dién 4p cap bién tan
Ket tai hodc thém tai dot ngdt luc gidm téc Kiém tra lai phan tai dong co
Thiéu bd xa hodc dién trd xa Lap d3t thém dién tré xa phu hop
Qué dong luc | Péu ra bién tan bj cham dat hodc ngdn mach Kiém tra x( ly 16i ngoai
Err04 | chaytdc dd | Ket tdi hodc thém tai dot ngdt luc dang chay Kiém tra lai phan tai dong co
c6 dinh Cong suat bién tan chua da Chon lai cdng suat bién tan phu hop
Dién &p d4au vao quéa cao Kiém tra lai dién ap cap bién tan
Err05 Qtié épJIL’JC C6 ngoai luc tac ,déng luc Féng toc Loai bo ngoai luc hoé(,: |3p dién tré xa
tang toc Thoi gian tang téc qua ngan Tang thoi gian tang toc Ién
Thiéu bd xa hodc dién tré xa Lap dit thém dién tré xa phu hop
Dién 4p dau vao qué cao Kiém tra lai dién &p cap bién tan
Err06 Qué ap |’l:|c C6 ngoai lyc tac dong luc gliém tdc Loai bd ngoai lyc hodc 1ap dién trd xa
giam téc Thoi gian gidm t6c qua ngan Tang thai gian gidm toc én
Thiéu bd xa hodc dién tré xa Lap d3t thém dién tré xa phu hop
Qua ap luc | Pién &p dau vao qua cao Kiém tra lai dién &p cap bién tan
Err07 | toc dgé!(ihong C6 ngoai luc tac dong lac dang chay Loai bd ngoai lyc hodc 1ap dién trd xa
L5i board cp Dién 4p ngd vao khong trong d3y cho phép Kié’.m tra ’Iai dién ér{Acé'B bié'.n t‘ém\ ’
Err08 " L " N Dei 5 phut cho ngudn 6n dinh thi mo
nguon Dién ap nguon khong on dinh lai
M4t ngudn tire thi luc bién tan dang chay Reset |6i
Ko v w Dién 4p ngd vao khong trong day cho phép Kiém tra lai dién &p cap bién tan
Err09 Loi thap ap — — ————— —
Dién ap DC Bus bi I6i Lién hé ky thuat
Board diéu khién 16i Lién hé k¥ thuat
Err10 Qua t\i’ai bién | Taiqua nléng lho%flc ket truc motor Gidm tai hoac kié’lm tr,a Ia‘i co khi
tan Cong suat bién tan chua da Chon lai cong suat bién tan phu hgp
o Théng sé qua tai cai chwa phu hop Diéu chinh lai théng s6 bién tan
Qua tai dong - = - i = LR : .
Errll Tai qua nang hodc ket truc motor Giam tai hoac kiém tra lai co khi

co

Céng suat bién tan chua du

Chon lai cdng suat bién tan phu hop
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Errl2 Méft pha DNién ap dau vao bzl?\'t thuwong Kiém tra lai dién &p cap bién tan
dau vao Loi board cong suat Lién hé k§ thuat
M4t pha Day dan tir bién tan ra dong co bj dit, hd E:m tra ddy nGitir bién tan ra dong
Errl3 $3u ra Dau ra bién tan khéng can bang khi déng co Do kiém tra lai 3 pha dong co
chay
L6i board cong suat Lién hé k§ thuat
Nhiét do0 moi trwong qua nong Lap thém quat tan nhiét
Errld Qué] nk‘liét Loc gid bi ket _ Vé sinh loc gid
bién tan Quat bi ket hodc 16i, hong Vé sinh quat hoac thay thé
Cam bién nhiét do bi 16i Lién hé ky thuat
Errl7 | Lbicontactor | Contactor da déng nhung bién tan van bao Lién hé ky thuat
Err23 | L&i cham dat | Ngd ra bién tan bj ngan mach hodc cham dat Kiém tra x( ly 16i ngoai vi
Thoi gian tdng/ giam téc qua ngan Tang thoi gian tang/ giam téc 1én
. V/f va Torque boost cai chua phu hop Diéu chinh lai thdng sé bién tan
Loi qud dong B > . e aa
Errd0 biéu chinh phuong thirc khai dong

tirc thoi

Kh&i ddng lic dong co dang quay

phl hop hodc doi dong co dirng han

Tai dong co qud nang

DUng bién tan cé cong suat Ién hon
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