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3. Bang théng sé
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Théng sé

Chirc nang

Mé ta

Gia tri
mac dinh

Group FP: Théng s6 hé théng

FP-01

Khéi phuc cai dat

01: Khéi phyc cai dat goc tir nha may
(trt» théng sO motor)

Group F0: Théng s6 co ban

F0-01

Ché dé diéu khién
motor

0: Diéu khién vong hé (SFVC)
1: Diéu khién vector vong kin (CLVC)
2: Diéu khién V/F

F0-02

Lwa chon nguén diéu
khién bién tan

0: TAt/M& trén ban phim (Dén led tat)
1: T&t/m& théng qua tiép diém ngoai
(Bén led trén ban phim sang)

2: T&t/M& bang truyén thdng (Bén led
nhap nhay)

F0-03

Lwa chon ngudn diéu
khién thay dbi tan sb
chinh

0: Dung ban phim (khéng lwu tan sb)
1: Dung ban phim (nhé tan sé khi tat
dién)

: Ngb vao Al1

: Ngo vao Al2

: Bién tré trén man hinh

: Ngb vao S5 (dang xung)

: Pa céap tbc do

: PLC don gian (simple PLC)

: PID

: Truyén théng

F0-04

Lwa chon ngudn diéu
khién thay dbi tan sb
phu

: Duing ban phim (khéng Iwu tan sb))
: Dung ban phim (nhé tan sé khi tat
en)

: Ngob vao Al1

: Ngo vao Al2

: Bién tré trén man hinh

: Ngb vao S5 (dang xung)

: Pa cép tbc do

: PLC don gian (simple PLC)

: PID

: Truyén théng

F0-09

Chiéu quay motor

: Chiéu thuan
: Chiéu nghich

(D
=]

50.00Hz

FO0-10

Tan sb max

50Hz ~ 500Hz

50.00Hz

F0-12

Gidi han tan sé trén

FO-14 ~ FO-10

50.00Hz

FO-14

Gidi han tan sé dudi

Tw 0.0Hz t&i FO-12

0.00Hz

FO-17

Thoi gian tang toc

0.0s ~ 300.0s

Tuy model

FO0-18

Thoi gian gidm toc

0.0s ~ 300.0s

Tuy model
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' Group F1: Théng s6 déng co’
F1-01 | ©ON9 oy dinh Mt 1o 11w - 1000.0kw Tuy model
ong co
F1-02 | DN o dinh mde 4y, _ 2000v Tuy model
ong co .
103 | DONg dién dinh mrc (0.01A ~ 655.35A (Bién tn < 55KW) Tov model
__ddng co 0.1A ~ 655.35A (Bién tan > 55KW) y
F1.04 |1aNSO d!”Cr:ymu’C d0N9) 01Hz ~ Tan s6 lon nhét Tuy model
F1-05 [10¢ 0 dinh me dongy _ 65535 rpm Tay model
0: Khéng do
s £ 1n 1: DO tinh
F1-37 Do théng sb dbng co 2. Do dong ’ 0
3: DO tinh toan bd théng s6 motor
Group F4: Chirc nang Terminal ngo vao
F4.00 |Chon chire néng chan 0: Khéng chirc nang 1
B cho S1 1: Chay thuan (FWD)
————————1: Chay nghich (REV)
F4-01 Chon chirc nang chanis. ia |, knhién 3 day 4
cho S2 4: Jog thuan (FWD JOG)
Fa.02  |Chon chire néng chan 5: Jog nguoc (REV JOG) 9
cho S3 8: Dirng tw do (ngat ngo ra)
— —9: Reset [0i
F4-03 Chon chtre nang chaniq - Tarp d‘l‘fng o 12
cho S4 12: Ngb vao chon lya da cap toc do 1
Chon chtrc ndng chan 13: Ngc:) v?o chon lwa da ca}p t(:;c dc? 2
F4-04 cho S5 14: Ngb vao chon Iwa da cép téc d6 3 13
— —15: Ngb vao chon Iuja dg cép toc db 4
) Chon chtrc nang chan|18: Chuyén dbi ngudn tan sé khac
F4-05 . 2 % 0
cho S6 A7: Dirng khan cap
, ~ 0: Biéu khién 2 day ché d6 1
c4.41 | Chonchéde didu |1: Didu khién 2 day ché d6 2 0
khién tat/mé bién tan 2: biéu khién 3 day ché do 1
3: Didu khién 3 day ché do 2
Fa-13 | Plenapmucduot 64 4 gy 5 0.00V
ngo vao Al1
Fa-15  [(Plenapmaelrenngd e, 45, 10 0oy 10.00V
vao Al1
F4-1g  [Prenapmucdudi g 60y E4.00 0.00V
ngo vao Al2
F2-20 [Plenapmietrénngd e, 4g ., 1000y 10.00V
vao Al2
Fa-28 | Calxung toithieu cho y 50,44, £4 30 0.00kHz
ngd vao xung S5
ARINCO GIMO
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Fa-20 |100d0tuong g vsil 144 4o, 100 0% 0.00%
xung toi thieu S5 ' ' '
F4-30 | Calxungtoidacho o) 5e 100 ookHz 50.00kHz
ngd vao xung S5
] Toc dd twong tng v&i| o o o
F4-31 xung i da S5 100.0%~100.0% 100.00%
Fa-32 |BOlocthdigianxung i, hos 10 00 0.10S
dau vao
F4-35 |Thoigiantrétrénngd, 4o s600 og 0.0S
vao S1
F4-36 |1noigiantretrénngd, 4o s600 og 0.0S
vao S2
F4-37 |Thoigiantrétrénngd, 4o s600 og 0.0S
vao S3
Group F5: Chirc nang Terminal ngo ra
Chon loai ngd ra cho 0: Xung ngd ra (FMP) 0
F5-00 chéan SM 1: Chuyén doi dau ra (FMR)
0: Khéng chirc nang
1: Bien tan dang chay
2: LGi bién tan (dwng tw do)
Cai chtrc nang cho [3: Cham ngwéng tan so FDT (cai &
F5-01 ~ _ % Xz 1
ngd ra Relay 4: Bat nguong tan so6
15: San sang dé chay
16: Dat gi¢i han té\n séltrén
17: Dat gi¢i han tan s6 dwoi
o 0: Tan s6 thyc té
F5-07 Cai ChEJ’C nang cho 1: Tan so cai dét 0
ngo ra AOT 2: Dong ngd ra
3: Torque motor
L 4. Cong suat motor
F5-08 Cai chyﬁc nang cho |5: pién ap ngd ra 1
ngd ra AO2 7 Al1
8: Al2
Group F6: Chirc nang khéi dong/ dirng
0: Khéi dong truc tiép
Phurona phao khai 1: Khéi déng bam toc dé
F6-00 ghp P 2: Khéi dong kich tr trwdc cho déng co 0
ong AC
3: Khéi dong nhanh ché do6 vong hé
Phuondg ohap do tée 0: Bat dau tw tan so dirng
F6-01 6 K Reb 0 ¢ 11: Bét dAu tir tan s8 dién ludi 0
: N9 P: B4t ddu tr tan sb t6i da
F6-03 Tan sb khéi dong  [0.00Hz ~ 10.00Hz 0.00Hz
ARINCO GIMO
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.~ [0: Gidm tbc réi dirng
F6-10 Phwong phap duwng 1: Dirng tw do 0
Group F8: Théng s6 bd sung
F8-00 Tan s chay JOG [0.00Hz ~ Tan s6 tbi da 2.00Hz
Fg-01 | 'nhoigiantangtoc 5 6500 og 20.0s
JOG ,
Fg-02 | Thoigiangiamtoc | 5o 6500 og 20.0s
JOG
R £ 0: V6 hiéu
F8-13 Lénh cam quay nguoc, . C6 hidu Iuc 0
£ . .»_ [0: Chay duy tri & tAn sb gi¢i han dudi
At glothe 2: Chay tbc do 0
F8-18 Bao vé khi kh&i dong 0: V6 higu 1
lai 1: Bao vé (Can kich 1énh chay lai)
F8-19 Tan sb FDT1 0.00Hz ~ Tan sb tbi da 50.00Hz
F8-20 Do rong FDT1 0.00% ~ 100.0% 5.0%
F8-48 Ché d6 quat tan nhiét 0 Quat chJ chay khi bién tan hoat dong 0
1: Quat luén quay
F8-49 Tan s6 thirc F8-51 ~ Tan sb tbi da (F0-10) 0.00Hz
Fg-50 |PO e da:‘éhnthu’c bIeN 5 0 ~ 6500.0s 0.0s
F8-51 Tan sb ngu 0.00Hz ~ Tan sb thirc (F8-49) 0.00Hz
Fg-52 (PO redebientanvaoy, oo 50 o 0.0s
ché d6 ngu
Group F9: Bao vé qua tai
F9-00 Baové quatai - khongbaove 1
1: Bao vé
F9-01 Hé sb nhan qua tai |0.20 ~ 10.00 1.00
Fo-02 | M© S0 0N D30 U3 lg9  400% 80%
Chir don vi: Bao vé méat pha
0: Khéng bao vé ) )
] 1: Bao 16i khi ca phan cteng va phan
F9-12 Bao vé mat pha ngd méem phat hién mat pha 00
vao/ Contactor  2: Bao 16i khi phan cirng
Ch{r hang chuc: Bao vé contactor
0: Khéng bao vé
1: Bao vé
ARINCO GIMO
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F9-13

B&o vé mét pha ngd
ra

Chir don vi: Bao vé méat pha

0: Khong bao vé

1: Bao vé

Ch{r hang chuc: Bao vé contactor
: Khéng bao vé

: Bao vé

01

F9-14

Lich st 16 dau tién

: Khéng 16i

: Qua dong luc tang tbc

: Qua dong luc giam tbc

: Qua dong luc chay 6n dinh
: Qua ap luc tang tbc

F9-15

Lich st 16i thir 2

: Qua &p luc gidm téc

: Qua ap luc chay 6n dinh
: Thap ap ngd vao

10: Qua tai bién tan

11: Qua tai déng co

12: M4t pha ngé vao

ONOOPWNO2~O

F9-16

Lich st |6 thr 3
(gan nhat)

13: Mét pha ngé ra

14: Bién tn qua nhiét
17: L&i contactor

23: Motor cham vo/ dat
40: Qua tai tire thoi

F9-17

Tan sb luc 16i gan nhéat

0.00Hz ~ 655.35Hz

0.00Hz

F9-18

Dong luc 16i gan nhat

0.00A ~ 655.35A

0.00A

F9-19

DC Bus ltc 16i gan
nhat

0.0V ~ 6553.5V

0.0V

Group FA: Théng sé PID

FA-00

Ngudn chon gié tri cai
dat PID

: FA-01

Al

s Al2

: Bién tr& trén man hinh
: Nhan xung ngd vao S5
: Truyén théng

: Cai da cap

OO WN-_O0

FA-01

Gia tri cai PID thu
cbng

0.0% ~ 100.0%

50.0%

FA-02

Ngudn chon gia tri
ohan héi PID

- Al

s Al2

: Bién tr& trén man hinh
- A1 = Al2

: Nhan xung ngd vao S5
: Truyén théng

s Al1 + Al2

: Max gitra Al1 va Al2

coONOO OB WN-_O0O

: Min gitra Al1 va Al2

ARINCO GIMO
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N s :
FA-04 Day phan hdi PID 0 ~ 65535 1000
FA-05 Hé s Kp 0.0 ~ 1000.0 20.0
FA-06 Hé sé Ti 0.01s ~ 10.00s 2.00s
FA-07 Hé sé Td 0.000s ~ 10.000s 0.000s
FA-28 Ché do ngd PID ? ;21 Zﬂi gg 23‘3 0
FC: Da cap toc do
FC-00 Ciptécdd0  |-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-01 Ciptécdd1  |-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-02 Ciptécdd2  |-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-03 Ciptécdd3  |-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-04 Ciptécdd4  |-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-05 Céptécdo5  [-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-06 Céptécdo6  [-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-07 Céptécdo7  [-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-08 Céptécdo8  [-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-09 Ciptécdd9  |-100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-10 Céptbécdd 10  [100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-11 Cptécdd11  [100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-12 Cptbécdd12  1100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-13 Céptécdo 13 100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-14 Céptécdo 14  100.0% ~ 100.0% 0.0%
FC-15 Céptécdo 15  100.0% ~ 100.0% 0.0%
rots | PhUomaE O i uy ool :
: Lap lai
FC-18 Thdicﬁif‘gupggghay 0.0s ~ 6553.5s 0.0s
FC-20 Thdicﬁfgupgg 1°hay 0.0s ~ 6553.5s 0.0s
FC-22 Thb’Lﬁf%EgS;hay 0.0s ~ 6553.5s 0.0s
ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor



THIEN HO

TECHNOLOGY
FC-24 | ThoigianPLCchay | o _ 6553 5 0.0s
cho Buéc 3
Fc26 | 'hoigianPLCchay |, oo aers 5o 0.0s
cho Buéc 4
Fc2g | ThoigianPLCchay |, o sers 5o 0.0s
cho Buéc 5
Fc.30 | Thoigian PLC chay |y oo go5s 5o 0.0s
cho Budc 6
Fc.32 | Thoigian PLC chay |y oo go5s 5o 0.0s
cho Budc 7
Fc-34 | Thoigian PLC chay |y oo goss 5o 0.0s
cho Budc 8
Fc3e | |NotgianPLC chay g 4o 553 56 0.0s
cho Buwdc 9
Fcag | 'noigianPLC chay g 4o 553 56 0.0s
cho Buéc 10
Fc40 | 'NoigianPLC chay g 4o 553 56 0.0s
cho Buéc 11
FC42 | 'holgianPLC chay g 4o ge5s 56 0.0s
cho Budc 12
FC-44 | ThOigianPLC chay | oo _ 6553 5 0.0s
cho Budc 13
FC-46 | ThoigianPLC chay | oo _ 6553 5 0.0s
cho Budc 14
FC-4g | ThoigianPLC chay | oo _ 6553 5 0.0s
cho Budc 15
0: FC-00
1: Al1
‘ 2: Al2
FC-51 Chon nguép cai dat 3: Bién tr& trén man hinh 0
cho captocdd 0 4: Xung tai chan S5
5: PID ‘ ‘
6: Cai tai F0-08, c6 thé diéu chinh bang
UP/DOWN
Group D: Théng s6 truyén théng
Chir s6 hang don vi:
0: 300BPS
1: 600BPS
2: 1200BPS
3: 2400BPS
FD-00 Baudrate 4: 4800BPS 5005
5: 9600BPS
6: 19200BPS
7: 38400BPS
8: 57600BPS
9: 115200BPS
ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor
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Chir s& hang chuc, tram, nghin: Khéng
dung

0: No check (8-N-1)
1: Even check (8-E-1) 0
2: Odd check (8-0O-1)

3: No check (8-N-2)

FD-01  |CAu hinh truyén théng

FD-02 Dia chi truyén théng [1 ~ 247 1

ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor



4. Hwéng dan nhap théng sé

Dén bao don vi hién thi
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Tin hiéu chay RUN [] D Bién tré
ma
Chiéu quay R [ il
. . > v
Nguén I&nh diéu khién LR I:l il o
énh chay
Béo 16i Turc]
Lénh dirng/ reset 16i
Truy cép chwong trinh PRE v > MFK ENTER Phim truy cap/ luu
Tang Giam Chuyén trd |Phim chire nang

*Lwu dd hwéng dan thay déi thong sb :

Man hién thj
mac dinh

5000«

Menu murc 1
(Nhom théng s6)

Menu murc 2

(Théng so chi tiét)

ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor

PRG

Menu mdrc 3
(Thay déi gia tri

théng sé)

<

Dung cac ntt A / ¥ dé thay doi gia

tri, nat P> d&€ chuyén tré

' ENTER
v

FO-03 enren

s,

PRG

Khéng L

lwu

s

Ay

PRG

_mé ENTER

ENTEla

Luwu

A Théng so v

ké tiép
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O man hinh méc dinh (dang hién thi tan s6), nhan PRG dé truy cap vao Menu mdrc 1 (nhom
thong sO)

O Menu mtrc 1, dung nit A/ dé thay ddi gia tri. Nndn ENTER dé tiép tuc truy cap vao
MENU mdc 2 hodc nhan PRG dé tr& vé man hinh mac dinh.

O Menu mtrc 2, dung nit A/Vdé thay ddi gia tri, dung Shift dé thay déi vi tri con tré. Khi thay
ddi dén thong sd mudn truy cap, nhan ENTER, sau d6 dung nut A/V dé thay ddi gia tri cta
théng sé d6, nhan ENTER dé Iwu (néu khéng mudn Iwu thi nhdn PRG). Sau d6 nhan PRG dén
khi nao man hinh hién thij tan sé dé thoat truy cap.

5. M6t s6 ché do cai dat phé bién
5.1 Cai cong tac ngoai + bién tr& (chiét ap ngoai)
+ So do dau day:

485+(+10V| AI1 | AO1 | S1 | S3 | Sb [+24V
485—)GND | AI2 | AOZ2 )| S2 | S4 | S6 | COM

*Lwu y: Tat cd cong tat déu dung tiép diém thuong hé (NO).

- Théng sb: aa
THONG SO  (GIA TRI CAI |GIAI THICH

F0-02 1 Lénh diéu khién bang céng tac ngoai
F0-03 2 Cai diéu khién tbc d bang chiét ap
FO0-10 Tan sb max
F0-12 Tan sb gidi han trén
F0-17 Thoi gian téng tc
FO-18 Thoi gian gidam tdc
F4-00 1 Cai chay thuan cho chan S1
F4-01 2 Cai chay nghich cho chan S2

Lwu y: Pé phuc héi théng sé vé mac dinh, cai FP-0

ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor
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5.2 Da cap toc do
+ So do dau day
485+ (+10V| ATI1 | AO1 | S1 | S3 | Sb [+24V
485—| GND | AI2 | AO2 | S2 | S4 | S6 | COM

N

N

Lwu y: Tt c& cong tat déu dung tiép diém thuong hé (NO).

- Théng sb:

THONG SO |GIA TRI CAI GIAI THICH
FO0-02 1 Cai lénh diéu khién bang cong tac ngoai
F0-03 6 Cai diéu khién da cap téc do
F0-10 Tan sb max
F0-12 Tan sb gidi han trén
F0-17 Thoi gian téng tc
F0-18 Thoi gian gidm tbc
F4-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1
F4-03 12 Cai chan da cap 1 cho DI4
F4-04 13 Cai chan da cp 2 cho DI5
FC-51 0 Cai nhan cap th 1 & FC-00
FC-00 Cap téc do thir 1
FC-01 Cap téc do thir 2
FC-02 Cap thc do ther 3

Lwu y: Dé phuc héi théng sé vé mdc dinh, cai FP-01 = 1.

ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor
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5.3 Cai ché d6 chay 3 day
+ So db d4u day

485+ +1£)V A}l A0l | 1 S‘I} SH [+24V
485— GﬁD ATI2 | AO2) S2 | S4 | S6 CQM

Luwu y: Nt nhan xanh, vang la ding tiép diém thuong hé (NO), con nit nhan dé dé dimng la
dung tiép diém thuong dong (NC).

- Théng s6 cai
THONG SO | GIA TRI CAI GIAI THICH
F0-02 1 Lénh diéu khién bang céng tac ngoai
F0-03 2 Cai diéu khién téc d6 bang chiét ap
F0-10 Tan s6 max
FO-12 Tan sb gi&i han trén
F0-17 Thoi gian téng tbc
FO-18 Thoi gian gidm tbc
F4-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1
F4-01 2 Cai chay nghich cho chan DI2
F4-02 3 Cai dwng cho chan DI3
F4-11 2 Cai ché d6 3 day kiéu 1

Lwu y: Dé phuc héi théng sé vé mdc dinh, cai FP-01 = 1.

ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor



Lwu y: Khi tin hiéu phan héi ctia cdm bién 1a 0-20mA thi phai chuy&n Jump J3 (Al2) tir ky hiéu
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5.4 Cai ché d6 PID
+ So do dau day
485+|+10V| AI1 | AO1 | S1 | S3 | So [+24V
485—|GND | AJ2 | AO2 | S2 | 5S4 | S6 | COM
CAM BIEN
0-10V hoac
0-20mA

V sang | dé bién tAn nhan ding gia tri hoi tiép.

Théng sb cai

THONG SO | GIA TRI CAI GIAI THICH
F0-02 1 Cai 1&nh diéu khién bang cong tic ngoai
FO0-03 8 Cai diéu khién PID
FO-10 Tan sb max
F0-12 Tan sb gidi han trén
FO-14 Tan sb gidi han dwdi
FO-17 Thoi gian tang toc
FO-18 Thoi gian gidm tdc
F4-00 1 Cai chay thuan cho chan DI1
418 2 Cai gi6i han du¢i cho Al2 (Cai bang 2 néu

tin hiéu phan hoi l1a 4-20mA)
F4-20 10 Cai gi¢i han trén cho Al2
FA-00 0 Cai mwrc Setpoint & FA-01
FA-01 % twong wng (...x50mbar)/100 = ...bar
FA-02 1 Chon tin hiéu hoi tiép vé Al2
FA-05 He s6 Kp
F6-06 Hé sb Ti
F6-07 Hé sb Td
ARINCO GIMO

Powerful Inverter & Gear Motor
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Débi v&i cac iing dung dung PID chay trong thoi gian dai thi thwdng cai thém chirc nang ngud
theo bang sau dé t6i wu dién nang:

FA-28 1 Bat ché do ngu

F8-49 25.00Hz [Tan sb danh thire bién tan

F8-50 2.0s  |Delay thoi gian thirc bién tan
F8-51 20.01Hz ([Tan sb dé bién tan vao ché dé ngu
F8-52 5.0s |Delay thi gian vao ché d6 ngu

+ FA-28 phai cai bang 1 thi bién tAn méi dung dwoc ché dd nga PID

+ Piéu kién dé bién tan vao ché do ngu:

Khi tan sé diéu khién ngd ra < tan sé ngl (F8-51) , bién tan sé& bat dau dém thoi dén F8-52 thi
bién tan bat dau vao ché do ngu.

+ Diéu kién dé bién tan thoat ché do ngu: o o ,
Khi tan so dieu khién ngd ra = tan s6 thirc (F8-49) , bién tan sé bat dau dém thdi dén F8-50 thi
bién tan bat dau lam viéc tr& lai.
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5.5 Cai ché do truyén théng

+ So dd dAu day
485++10V| AT1 | AOL| SI | S3 | S5 |+24V
485—| GND | AI2 | AO2 | S2 | S4 | S6 | COM

+ Théng sb cai

THONG SO|GIA TRI CAI GIAI THICH
F0-02 2 Cai lénh diéu khién bang truyén théng
F0-03 9 Cai diéu khién tan sb qua truyén thdng
FO0-10 Tan s6 max
FO-12 Tan sb gi¢i han trén
FO-17 Thoi gian tang tbc
F0-18 Thoi gian gidm tbc
FA-00 5005 Cai baud Rate 9600 bps
FA-01 0 CAu hinh truyén théng 8-N-1
FA-02 Dia chi truyén théng bién tan
FA-03 2ms Delay thoi gian phan hoi

Lwu y: Bé phuc héi théng sé vé mac dinh, cai FP-01 = 1.
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+ Dia chi cac thanh ghi:

LENH CHAY ( WRITE)

2000H

0001: (FWD)

0002: Run reverse (REV)
0003: Jog forward

0004: Jog reverse

0005: Free stop

0006: Stop

0007: Fault reset

LENH TOC DO (WRITE)

1000H

Setting frequency value (-10000 ~ 10000)(decimal)

POC THONG SO

1001H

Tan sb hoat dong

1002H

Dién ap DC bus

1003H

Dién ap ngd ra

1004H

Dong dién ngb ra

1005H

Coéng suéat ngd ra

1006H

Toc d6 ngd ra

100AH

Dién ap Al1

100BH

Dién ap Al2

1010H

Gia tri cai dat Setpoint PID

1011H

Gia tri phan hdi Feedback PID

TRANG THAI BIEN TAN

3000H

0001: Chay thuan
0002: Chay nghich
0003: Pang dwng

TRANG THAI BAO LOI

8000H

0000: Khéng ¢ 16i

0002: Qua dong khi tang tbc
0003: Qua dong khi giam tbc
0004: Qua dong khi chay 6n dinh
0005: Qua &p khi tang toc
0006: Qua ap khi gidm téc
0007: Qué ap khi chay én dinh
0009: L6i thap ap

000A: Bién tan qua tai

000B: Bong co’ qua tai

000C: Mét pha nguén dau vao
000D: M4t pha dau ra déng co
000E: Qua nhiét bién tan
0010: L&i truyén théng

001E: Ket truc
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6. Cac 16i thwong gip va cach khac phuc

M3 16i Tén 16i Nguyén nhan Xt ly
Dau ra bién tan bi cham dat hodc ngan mach | Kiém tra xt ly 16i ngoai
Thoi gian ting tc qua ngan Tang thoi gian tang téc lén
ChAé' do glétj khién SVC, FVC nhung chuwa do Tién hanh do lai théng s6 déng co
o théng s6 dong co
Err02 Qutav do:g lac Dién ap dau vao thap Kiém tra lai dién &p cap bién tan
e Kh&i dong lic dong co dang quay bigu chinh pI:\u‘(ffhg thU‘C\khé‘i 96ng phu
hop hoac dgi dong co dirng han
Ket t3i hodc thém tai dot ngdt lic tng toc Kiém tra lai phan tai dong co
Cdng suat bién tan chua dd Chon lai cong suat bién tan phu hop
D3u ra bién tan bi cham dat hodc ngdn mach | Kiém tra xt ly 16i ngoai
Thoi gian gidm tdc qud ngan Tang thoi gian gidm tdc |1én
Err03 Quéfvdbn% lUc ChAé' do 9@9 khién SVC, FVC nhung chua do Tién hanh do lai théng s6 dong co
giam toc théng s6 dong co
Ket t3i hodc thém tai dot ngdt luc gidm téc Kiém tra lai phan tai dong co
Thiéu bd xa hodc dién trd xa Lap d&t thém dién tré xa phlu hop
Dau ra bién tan bi cham dat hodc ngan mach | Kiém tra xt Iy 16i ngoai
Qud dAci)ngAIucA, ChAé' do gi‘é? khién SVC, FVC nhung chuwa do Tién hanh do lai théng s8 dong co
Err04 | chaytoc ddcé | thdong sb dong co
dinh Ket tai hodc thém tai dot ngodt luc dang chay | Kiém tra lai phan tai dong co
Céng suat bién tan chua du Chon lai cdng suat bién tan phu hop
Dién 4p dau vao qué cao Kiém tra lai dién &p cap bién tan
ErrO5 Qua épAI’l]c tang | C6 ngoai lyc tac fiéng lic 'Féng toc Loai bd ngoai luc hoé? |ap dién tré xa
toc Thoi gian tang téc qua ngan Tang thoi gian tang toc [én
Thi€u bd xa hodc dién trd xa Lap d&t thém dién tré xa phu hop
Dién 4p dau vao qua cao Kiém tra lai dién ap cap bién tan
Err06 Qua éplﬂc giam | Cé ngoai luc tac (liéng lic giém téc Loai bé ngoai luwc hoéc, |ap dién tré xa
toc Thoi gian gidm téc qua ngan Tang thoi gian giam toc |én
Thi€u bd xa hoac dién trd xa Lap d&t thém dién tré xa phu hop
Qua ap luc téc | Dién ap dau vao qud cao Kiém tra lai dién &p cap bién tan
Err07 d6 khoéng d6i | C6 ngoai luc tac dong luc dang chay Loai b ngoai lyc hodc 13p dién trd xa
Err08 Loi boaid cap | Diénap ngc”)\véo khéng’trong day cho phép | Kiém tra lai dién ép\ céfp’ bién tan
nguon Dién ap nguon khong on dinh Dgi 5 phat cho ngudn 6n dinh thi mé& lai
M4t ngudn tire thi luc bién tin dang chay Reset |6i
Xt w Dién ap ngd vao khéng trong ddy cho phép | Kiém tra lai dién dp cip bién tan
Err09 Loi thap ap — — —— —
Dién ap DC Bus bi 16i Lién hé ky thuat
Board diéu khién 16i Lién hé ky thuat
S Tai qua nang hodc ket truc déng co Giam tai hodc kiém tra lai co khi
Errl0 | Qua tai bién tan — RS 5 — A o :
Cong suat bién tan chuwa du Chon lai cong suat bién tan phu hop
Théng sé qua tai cai chwa phu hop Diéu chinh lai théng sé bién tan
Errll | Qud tdidéng co | Tai qud ndng hodc ket truc dong co Giam tai hodc kiém tra lai co khi
Cdng suat bién tan chua dd Chon lai céng suat bién tan phu hop
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Err12 Mat pha Dién 4p dau vao bat thuong Kiém tra lai dién &p cap bién tan
dau vao L6i board cdng suat Lién hé ky thuat
DAy dan tir bién tan ra dong co bj dit, hd Kiém tra day ndi tir bién tan ra dong co
Errl3 Mit pha DPau ra bién tan khong can bang khi dong co Do kidm tra lai 3 pha dong co
daura chay
L6i board cdng suat Lién hé ki thuat
Nhiét do0 moi trwong qua nong Lap thém quat tan nhiét
Qua nhiét bién | Loc gid bi ket Vé sinh loc gid
Errl4 " - ST - < ~
tan Quat bj ket hoac 16i, hong Vé sinh quat hodc thay thé
Cam bién nhiét d6 bi 16i Lién hé ky thuat
Errl7 Loi contactor | Contactor d3 déng nhung bién tan bao sai Lién hé ky thuat
Err23 L&i cham dat | Ngd ra bién tan bi ngdn mach hodc cham dat | Kiém tra x( ly 16i ngoai vi
Thoi gian ting/ gidm t6c qua ngan Tang thoi gian ting/ gidm tdc |én
. | V/fva Torque boost cai chwa phu hop Diéu chinh lai théng sé bién tan
LOi qud dong turc -~ " - . -
Errd0 thei Kh&i done lic done co dane qua Diéu chinh phuong thirc khéi dong phu
one one g quay hop hodc doi dong co dirng han
Tai dong co qud nang Dung bién tan co cong suat Ién hon
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